
значению угловоЙ скоросtи коленчатого вала. РавнодеЙствую-
щую этих сил для разJмчных углов поворота колеЕчатого вала
находят, как и для устаIIовившихся режимов: Рtп-- Р, l Piи записывают результаты в таблицу по форме 1.

максимальное давление сгорания в рабочем цикле переход-
Еого режимазависит от его осуществления и может быть боль-
ше или мецьше, чем в цикле расчетного установившегося
режима.

В отдельных рабочих циклах режимов пуска, разгона, при-
ема нагрузки, реверса двигателя сила pz\ может до 1,5 раза пре-
вышать расчетное значение. Кроме того, момент достижеЕия
максимального давления сгораЕия по углу поворота коленча-
того вала с[zп также может отличаться от приЕятого расчетного
значения.

Есrп.r значение силы рr, больше расчетного зЕачения силы pz,
то необходимо по принятой в расчетах Еа rrрочность методике
уточнить Еапряжения в деталях, при расчете которых испоJIьзо-
валось значение сиIы pz.

сйла инерции поступательно движущихся масс в переход-
ном режиме для аксиальЕого кривошипно-шатунного механиз-
ма с достаточной для практических расчетов точностью опре-
деляется по формуле

pin: mпдR {оf (cos Ф + }, соý 2&) + e [sin c + (}"/2) sin 2o]}, (1б4)

где tо. : 0,5(rо,1 * ro"J; s : (Фnr - Ф,)lftr- т1)-соответствен-
но средние угловые скорости и ускорения коленчатого вала на
рассматриваемом участке времени (т, - тr) переходноIо режи-
ма, определяемые эксIIеримеЕтально.

.Щля графического построения зависимости pin от угла
ct удобно пользоваться выражением (164). предЬтавленным
в виде

Ру: Р1, l Ру,

На рис. 68 в качестве примера показаЕо изменение силы
инерции поступательно движущихся масс за цикл переходного
режима - разгона четырехтактIIого среднеоборотного двигателя.

В зависимости от знака е сила инерции для одного и того
же угла й может быть больше или меньше при той я{е, Ео по-
стоянной угловой скорости вращения коленчатого вала. Поло-
жение кривошипно-шатунного механизма в момент достиже-
ния силами иЕерции максимального зЕачеция в переходЕом
режиме смещено относительно мертвых точек.

В переходных режимах с положительным ускорение\4 мак-
симумы силы инерции поступательно движущихся масс насту-
пают после мертвых точек, с отрицательfiым-до мертвых
точек.

Если в переходЕом режимs угловая скорость вращеЕия ко-
ленчатого вала значительно больше своего номинального зна-
чения (внезацное резкое уменьшеЕие нагрузки), то силы инер-
ции поступательЕо движущихся масс также IIревосходят по
величине номинальное зЕачение р;о в в.м.т. и могут быть опре-
делены по формуле
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Рпс. 68. Изrrrенение сIl.пы
ннерцин поступательшо
]виiкущихся масс за цIlк"ц
переходного режима раз-
гона
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